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เม่ือบังคับโดรนด้วย Control Stick ตรวจสอบให้แน่ใจว่าถือ 

Control Stick ต้ังตรงโดยหัน ACS2 เข้าหาโดรนและต้องไม่มี

ส่ิงกีดขวาง 

ควบคุมการบินขึ้น/ลงจอด 

กดปุม่ควบคุมความสูงท้ังสองปุม่ค้างไว้พร้อมกันเปน็เวลา 3 

วินาที จากน้ันเครื่องบินจะท าการบินข้ึนโดยอัตโนมัติ และลอยอยู่

ท่ีความสูง 2.5 เมตร 

กดท้ังสองปุ่ม
ค้างพร้อมกัน



ACS2

การบังคับ ขึ้น/ลง

กดปุม่ Ascend ค้างไว้เพ่ือให้เครื่องไต่ระดับ และปล่อยปุม่เม่ือ

ได้ความสูงท่ีต้องการ กดปุม่ลงค้างไว้เพ่ือให้เครื่องบินลง และ

ปล่อยเม่ือเครื่องอยู่ในระดับท่ีต้องการ

หมายเหตุ

เม่ือผู้ใช้งานกดปุม่ Descent ค้างไว้เครื่องบินจะร่อนลงและหยุด

ท่ีความสูง 1 เมตร จากพ้ืน

ข้ึน

ลง
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กลับจุดHome 

กดปุม่ return ค้างไว้เพ่ือให้เครื่องบินกลับจุด Home 

ควบคุม หน้า/หลัง/ซ้าย/ขวา 

• กดปุม่เดินหน้า/ถอยหลัง เพ่ือควบคุมให้โดรนไปข้างหน้าหรือ

ถอยหลัง 

• กดปุม่ซ้าย/ขวา เพ่ือควบคุมให้โดรนบินไปทางซ้ายหรือ

ทางขวา 
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Hover/ ยกเลิกการบังคับด้วย Control Stick 

• กดปุม่ Hover ส้ันๆแล้วเครื่องจะสามารถบังคับด้วย 

Control Stick 

• กดปุม่ Hover ค้างไว้จนกว่า Control Stick จะแจ้ง 

Autonomous Flight เครื่องบินจะออกจากโหมดควบคุม

และเข้าสู่โหมดการบินอัตโนมัติ 

หมายเหตุ

เม่ือเครื่องบินอยู่ในโหมดการบินอัตโนมัติ คุณสามารถกดปุม่

ควบคุมใดก็ได้เพ่ือเปล่ียนเปน็โหมดควบคุม หากเครื่องบินถูก

ควบคุมโดย Control Stick ในการบินอัตโนมัติ เครื่องจะกลับ

เข้าสู่โหมดควบคุมโดยทันที หากต้องการให้โดรนกลับสู่โหมดการ

บินอัตโนมัติให้กดปุม่ Hover ค้างไว้
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การหมุนเครื่อง

• หากต้องการหมุนเครื่องทิศทางทวนเข็มนาฬิกา ให้กดท่ีปุม่

ลูกศรทวนเข็มนาฬิกา

• หากต้องการหมุนเครื่องทิศทางตามเข็มนาฬิกา ให้กดท่ีปุม่

ลูกศรตามเข็มนาฬิกา
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ควบคุมความเร็ว

• กดปุม่ Speed + ส้ันๆเพ่ือเร่งความเร็ว

• กดปุม่ Speed – ส้ันๆเพ่ือลดความเร็ว

• กดปุม่ Speed Prompt (V) ส้ันๆ ส าหรับความเร็วปจัจุบัน

ของเครื่องบิน

หมายเหตุ

• เครื่องบิน บินด้วยความเร็ว 0.5-6 m/s แต่ละครั้งท่ีท าการ

กดปุม่ Speed+/Speed- เครื่องบินจะเร่ง/ลดความเร็ว ท่ี 

0.5 m/s
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ควบคุมการฉีดพ่น

• กดปุม่เพ่ิม/ลด ส้ันๆเพ่ือเพ่ิมหรือลดปริมาณการฉีดพ่น

• กดปุม่ S ส้ันๆเพ่ือเปดิหรือปดิโหมดการพ่น
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ควบคุมการเปดิ/ปดิ Radar วัดระดับพ้ืน (Terrain)

กดปุม่Terrain Following หน่ึงครั้งเพ่ือดูสถานะปจัจุบัน กด

สองครั้งติดต่อกันเพ่ือสลับระหว่าง GPS Altitude Hold (ปดิ

ใช้งาน Terrain Following ) และ Terrain Following 

Altitude Hold (เปดิใช้งาน Terrain Following)
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