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• Mapping (กำรสรำ้งแผนทีก่ำรบนิ)
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Introduction
บทน ำ



Introduction บทน ำ

เพ่ิมกำรน ำเข้ำข้อมูล    
และเพ่ิมอุปกรณ์ 

น ำเข้ำข้อมูล
- น ำเข้ำแปลง
- น ำเข้ำแผนท่ี HD
- น ำเข้ำแปลงส ำรวจ 
จำกผลลัพท์ Real Terra

เพ่ิมอุปกรณ์



Introduction บทน ำ

แจ้งเตอืนขำ่วสำร
จำกทำงผูผ้ลติ

แผนที่ชัน้ข้อมูล
แสดงลักษณะของ
แผนท่ีและพ้ืนท่ีแปลง



Introduction บทน ำ

แผนที่ของฉนั
- แผนท่ีควำมละเอียดสูง
- แปลง
แผนที่ฟำรม์ดจิทิัล
กำรจัดกำรผลลพัธ์
- พ้ืนท่ีควำมละเอียดสูง   
และส่ิงกีดขว้ำง

แสดงพ้ืนที่แปลง
แสดงพ้ืนที่หำ้มบิน
แผนที่ดำวเทยีม

ภำพแสดงพ้ืนที่แปลง
เม่ือท ำกำรเลือก “แปลง” 
จะปรำกฏขอบเขตและ
พ้ืนท่ีของแปลง



Introduction บทน ำ

ระบุต ำแหนง่
ปัจจุบันของโดรน

ระบุต ำแหนง่
ปัจจุบันของโทรศัพท์

เครื่องมือวดัระยะ



Introduction บทน ำ

รำยกำร
- แปลง
- ภำพควำมแม่นย ำสูง
- อุปกรณ์ปฏิบัติกำร

แปลง
- บอกรำยละเอียด ชื่อแปลง 
จ ำนวนพ้ืนท่ี และวันเวลำ

ภำพควำมแม่นย ำสูง
- บอกรำยละเอียดแปลง HD  
ท่ีท ำกำรส ำรวจจำกอุปกรณ์ 
Real Terra

อุปกรณ์ปฏบิัตกิำร
- โดรนท่ีใช้ในกำรปฏิบัติกำร



Introduction บทน ำ

บันทึกกำรบิน

My Operations
- แสดงข้อมูลกำรท ำงำน
ของตนเอง

Team Operation
- แสดงข้อมูลกำรท ำงำน  
ของคนในกลุ่ม

Device Operations
- แสดงข้อมูลกำรท ำงำน
ของอุปกรณ์



Introduction บทน ำ

ของฉัน

อุปกรณ์
- แสดงรำยกำรอุปกรณ์ท่ีมี
อยู่ในบัญชี  
เทมเพลตงำน
- แม่แบบกำรต้ังค่ำของงำน
กำรตัง้คำ่
- ต้ังค่ำภำษำ ควำมปลอดภัย 
เขตห้ำมบิน และหน่วยพ้ืนท่ี 



Mapping
กำรสร้ำงแผนทีก่ำรบนิ



Mapping กำรสรำ้งแผนทีก่ำรบนิ 

กำรสรำ้งแปลง

กำรสร้ำงจำกจุดอ้ำงอิง
ต ำแหน่งของรีโมทคอลโทรล 
หรือโดรน

กำรสร้ำงจำกโทรศัพท์มือถือ
ด้วยกำรแตะสัมผัสหน้ำจอ



Mapping กำรสรำ้งแผนทีก่ำรบนิ

เลือกฟงักช์นัขอบเขตของ
แปลงที่ตอ้งกำรท ำกำรบิน

ขอบเขตของแปลง

สิ่งกีดขวำง

พ้ืนที่ห้ำมฉีดพ่น



Mapping กำรสรำ้งแผนทีก่ำรบนิ

เพ่ิมเตมิ
- เปดิกำรสร้ำงจุด   
ด้วยเคอร์เซอร์

- ล้ำงข้อมูล

กำรสร้ำงจุดด้วย
เคอร์เซอร์จะปรำกฎ
จุดอ้ำงอิงบนจอภำพ



Mapping กำรสรำ้งแผนทีก่ำรบนิ

เม่ือท ำกำรสร้ำงจุดอ้ำงอิง
มำกกว่ำ 3 จุด จะสำมำรถท ำ
กำรปดิกรอบแบบอัตโนมัติ

หรือท ำกำรแตะสัมผัสท่ีจุดอ้ำงอิง
แรกเพ่ือท ำกำรปดิกรอบ



Mapping กำรสรำ้งแผนทีก่ำรบนิ

กำรสรำ้งจดุสิ่งกดีขวำง
สำมำรถสรำ้งได ้2 รูปแบบ

ตีกรอบล้อมสิง่กดีขวำง

กำรสรำ้งจดุวงกลม

เลือกฟงัก์ชันส่ิงกีดขวำง
เพ่ือระบุและก ำหนดจุดอ้ำงอิง
พ้ืนท่ีเส่ียง



Mapping กำรสรำ้งแผนทีก่ำรบนิ

เลือกฟงัก์ชันพ้ืนท่ีห้ำมฉีดพ่น
เพ่ือระบุและก ำหนดจุดอ้ำงอิง
พ้ืนท่ีไม่ต้องกำรฉีดพ่น

เม่ือสร้ำงแปลงเสร็จเรียบร้อย
ให้กด “บันทึก” จำกน้ันสร้ำงชื่อ
แปลงและกดเสร็จส้ิน



Mapping กำรสรำ้งแผนทีก่ำรบนิ

เม่ือต้องกำรแก้ไขแปลง 
ท ำกำรเลือกแปลงท่ีต้องกำร 
เลือก “จัดกำรแปลง”

เลือกฟงัก์ชัน “แก้ไขแปลง”



Mapping กำรสรำ้งแผนทีก่ำรบนิ

กำรแก้ไขควำมเบ่ียงเบน
เม่ือต้องกำรแก้ไขควำมเบ่ียงเบน
ของแปลง ให้ท ำกำรน ำโดรนเทียบ
ต ำแหน่งบริเวณขอบของแปลง
จริงและจุดอ้ำงอิงขอบแปลงบน
จอภำพ ระยะห่ำงไม่เกิน 15 เมตร 
จำกจุดอ้ำงอิง
กด “กำรแก้ไข UAV” และเสร็จส้ิน



Mapping กำรสรำ้งแผนทีก่ำรบนิ

Prescription Map เลือกฟงัก์ชั่น “Prescription 
Map” เม่ือต้องก ำหนดปริมำณ
กำรฉีดพ่นหรือหว่ำน ตำมกำร
แบ่งพ้ืนท่ีท่ีต้องกำร



Mapping กำรสรำ้งแผนทีก่ำรบนิ

เลือกพ้ืนท่ีเปำ้หมำยกำร
ฉีนพ่นหรือหว่ำน โดยกำร
แบ่งเฉดสี โดยมีสีให้เลือก
ท้ังหมด 3 สี 

เลือกประเภทกำรฉีดพ่นหรือหว่ำน
และปรับอัตรำกำรปล่อยสำรของ
แต่ละพ้ืนท่ีเปำ้หมำย



Mapping กำรสรำ้งแผนทีก่ำรบนิ

เพ่ิมเตมิ - แชร๋แปลง
- แบ่งแปลง
- แก้ไขชือ่แปลง
- ลบจุด



Operations
กำรด ำเนินกำร



Operations กำรด ำเนนิกำร

เลือกฟงัก์ชัน “ด ำเนินภำรกจิ” 
เม่ือต้องกำรเริ่มงำนบนแปลงท่ี
ต้องกำร

ระบบจะท ำกำรสร้ำงเส้นทำงกำร
บิน พ้ืนท่ีกำรท ำงำน ปริมำณกำร
ฉีดพ่น ให้อัตโนมัติ



Operations กำรด ำเนนิกำร

เลือก “Operation Setting”
เม่ือต้องกำรปรับกำรต้ังค่ำ
กำรฉีดพ่นหรือหว่ำน และต้ัง
ค่ำกำรบิน

กำรต้ังค่ำแบ่งออกเปน็ 2 แบบ 
- กำรตัง้คำ่พ้ืนฐำน(Basic) 
- กำรตัง้คำ่ขั้นสงู(Advanced)



Basic กำรตั้งคำ่พ้ืนฐำน

เลือกกำรตัง้คำ่กำรฉีดพ่น
Dosage & Droplet
(ปริมำณกำรฉดีพ่นและคำ่ละออง)

กำรปรับปริมำณกำรฉีดพ่น 
และกำรปรับค่ำละออง 
สำมำรถท ำได้จำกฟงัก์ชันน้ี



Basic กำรตั้งคำ่พ้ืนฐำน

ส่วนตัดเส้นฉีดพ่นทำงกำรบิน เลือกลักษณะกำรท ำงำนของหัวฉีด 
เม่ือต้องกำรท ำกำรฉีดพ่นขณะโดรน
ท ำกำรกลับตัว



Basic กำรตั้งคำ่พ้ืนฐำน

เลือกเสน้ทำงกำรท ำงำน
Altitude & Speed
(ควำมสูงและควำมเรว็)

ควำมสูงของกำรบิน และ
ควำมเร็วในกำรบิน สำมำรถ
ปรับได้ตำมควำมต้องกำร



Basic กำรตั้งคำ่พ้ืนฐำน

Route Direction & 
Spacing
(เส้นทำงกำรบินและระยะหำ่ง)

กำรปรับเส้นทำงกำรบิน 
และระยะห่ำงของเส้นทำง 
สำมำรถท ำได้จำกฟงัก์ชันน้ี



Basic กำรตั้งคำ่พ้ืนฐำน

ระยะปลอดภยั
(ระยะขอบแปลงและสิง่กดีขวำง)

ท ำกำรเลือกฟงัก์ชันน้ี เม่ือต้องกำร
เว้นระยะขอบของแปลงและระยะห่ำง
ปลอดภัยจำกส่ิงกีดส่ิงขว้ำง



Basic กำรตั้งคำ่พ้ืนฐำน

เลือกเสน้ทำงเข้ำและออก
Altitude & Speed
(ควำมสูงและควำมเรว็)

ควำมสูงของกำรบิน และ
ควำมเร็วในกำรบิน สำมำรถ
ปรับได้ตำมควำมต้องกำร



Basic กำรตั้งคำ่พ้ืนฐำน

Safety Zone Mode
เลือกฟงัก์ชันน้ี เม่ือ
ต้องกำรขยำยขอบเขต
กำรบินเข้ำและออกแปลง

RTH safe route
เลือกฟงัก์ชันน้ี เม่ือต้องกำร
ให้ระบบค ำนวณเส้นทำงกลับ
บ้ำนท่ีประหยัดพลังงำนและ
ปลอดภัยท่ีสุด



Basic กำรตั้งคำ่พ้ืนฐำน

Radar terrain following
(เรดำรภ์ำคพ้ืน)

เลือกใช้เรดำร์กำรตรวจจับพ้ืนดิน
ตำมลักษณะควำมต้องกำร หำก
เปดิใช้โดรนจะบินในควำมสูงตำม
ระดับภูมิประเทศ



Advanced กำรตั้งคำ่ขัน้สงู

ขอบเขตของงำน
ใช้เลือกเส้นทำงเฉพำะเส้นท่ี
ต้องกำรท ำกำรบิน

สำมำรถเลือกเส้นทำงท่ีจะใช้บิน
พ่นสำรได้ ในกรณีท่ีบินไม่จบ
แปลงแล้วต้องกำรบินท ำงำน
ต่อจำกงำนเดิม



Advanced กำรตั้งคำ่ขัน้สงู

กำรตัง้คำ่กำรเกบ็ขอบแปลง
เลือก “เก็บขอบ” และเปดิ
กำรเก็บขอบแปลง จำกน้ัน
เลือกขอบแปลงท่ีต้องกำร
บินเก็บขอบ 

เลือกวิธีกำรฉีดพ่นด้ำนข้ำง 
คือ กำรเลือกจ ำนวนกำรใช้
หัวฉีดในกำรฉีดพ่น



Advanced กำรตั้งคำ่ขัน้สงู

หำกต้องกำรเก็บขอบแปลง
เพียงอย่ำงเดียว ให้เลือกท่ี
“เก็บขอบแปลงอยำ่งเดยีว”

กำรเก็บขอบแปลงสำมำรถ
เลือกท ำหลังจบกำรฉีดพ่น
ภำยในแปลงเสร็จส้ินแล้ว 
และยังสำมำรเลือกเฉพำะขอบ
แปลงบำงเส้นท่ีต้องกำรบิน
ฉีดพ่นได้



Advanced กำรตั้งคำ่ขัน้สงู

ปรับเส้นทำงกำรบิน
อัตโนมัติ หลังจดุพัก
เม่ือเลือกฟงัก์ชันน้ี โดรนจะ
ค ำนวณเส้นทำงท่ีประหยัด
พลังงำนท่ีสุดเพ่ือฉีดพ่น 
ก่อนกลับไปต่อจุดท่ีสำร
หมดเดิม

Fly Only
เม่ือเปดิใช้งำนกำรบินแล้ว 
อุปกรณ์ท่ีติดต้ังจะไม่ท ำกำร
ฉีดพ่น หรือหว่ำน 



Advanced กำรตั้งคำ่ขัน้สงู

Banking climb
(กำรบินยกหวัแปลงขณะกลบัตวั)

เลือกควำมสูงท่ีต้องกำรใน
กำรยกตัว และระยะในกำร
ยกตัว ขณะโดรนกลับตัว



เริ่มภำรกิจ

เมื่อท ำกำรต้ังค่ำเรียบร้อย
แล้ว กด “เริ่มภำรกจิ” 
เพ่ือให้โดรนเริ่มท ำงำน

ตรวจสอบตำมเงื่อนไข
ควำมปลอดภัยและกด
ยืนยัน ท ำกำรเล่ือนค ำส่ัง
เพ่ือเริ่มภำรกิจ



THANK YOU


